EMTECO EM50RS-50/12 MOTOR DE 50NM COM COMANDO SOCORRO

SEMPRE EM MOVIMENTO

e Limite maximo 20 turnos
e Suporte aunidade manual quando a energia estiver desligada.
(29 voltas da manivela manual = 1 volta do motor).

e Pode ser aplicado a persiana, toldo, porta de garagem, etc.

e Composto por “Rotor fixo, sistema de frenagem, redutor de velocidade,

{' - - — 2 limite mecanico”. E compativel com a frequéncia de radio 433,92MHz.
Alga manual(opcional) e Barulho baixo. Localizagao precisa do limite. Facil instalagéo.

Protegao interna contra superaquecimento. Tempo de trabalho continuo: 4-6min

A | L ° Calor de trabalho maximo: 110C. Retomar a condigao de trabalho ap6s esfriar. )
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Frente ou menos voltas.
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Método 1

Método 1 e 2: Esquerda ® Direita

Método 2
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Mantenha o fio de alimentagao
paracima e a manivela para
baixo. A cabega do motor
paradireita ou esquerda,
caimento da cortina pela
frente do tubo.

Regulando o limite superior
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Direita

Use arosca de baixo para Use arosca de cima para
ajustar o limite de subida ajustar o limite de descida
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Se o toldo ndo parar Gire a rosca inferior em 30 Pressione Subir, caso o Pressione Subir, caso o motor
Ligar Pressione Cima automaticamente, pare-o a voltas sentido horario (para motor movimente. néo responda. Gire a rosca
30cm abaixo do limite de  parafusar). O objetivo deste  Pressione Parar inferior sentido anti-horario (para
subida passo é que o botdo Subir rapidamente e repita o desparafusar), até o motor
Observe se o toldo vai parar pare de responder. passo anterior. movimentar conforme a rosca for

desparafusada. Pare de girar
quando o motor atingir o limite
desejado.

automaticamente em algum

ponto intermediario, caso contrario use o
botéo.

Pause do controle remoto para parar
30cm abaixo do limite de subida.
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Gire a rosca inferior sentido anti-

Se o toldo parar Pressione Subir, caso o horario (para desparafusar), até o

automaticamente em um ponto motor n&o responda. motor movimentar conforme a

intermediario rosca for desparafusada. Pare de
girar quando o motor atingir o limite
desejado.

Regulando o limite inferior

Il w
\Kl mm=y Se o toldo n&o parar \?OITg: ;Zi?%j%%erggg ?g;?ao Pressione Descer, caso o Pressione Descer, caso o motor
i i i automaticamente, pare-o a arafusar). O objetivo deste motorAmowmente. nao “?SP°”d€’- Gire arosca
Ligar Pressione Baixo 30cm acima do limite de paSSO A Lie o bOJtéo Descer Pre.ssmne Parar ] superior sentido anti-horario (para
Observe se o toldo vai parar descida @ gare de gesponder rapidamente e repita o desparafusar), até o motor
) passo anterior. movimentar conforme a rosca for

automaticamente em algum ponto

) o - = desparafusada. Pare de girar
intermediario, caso contrario use o botao

quando o motor atingir o limite

Pause do controle remoto para parar 30cm desejado
acima do limite de descida. ’
Se o toldo parar Pressione Descer, caso o Gire a rosca superior sentido anti-horario (para
automaticamente em um motor ndo responda. desparafusar), até o motor movimentar conforme a rosca

ponto intermediario for desparafusada. Pare de girar quando o motor atingir
o limite desejado.




Quadro de Poténcia X

iametro do tubo = Peso levantado:

A carga suportada pelo motor depende, tanto de sua poténcia, quanto do didmetro do tubo a ser instalado seguindo a légica:
Maior Poténcia = Maior Carga suportada / Maior Diametro do tubo = Menor Carga suportada, conforme quadro a seguir:

Tubo com acessoérios disponiveis - Referéncia dos tubos da fabricante ALPEX

APER-1221 N B

ALPEX — 3372 [ wr
0,428 Kg/m s o530 e

ALPEX- 1740

WPEX-3268

0,823 Kg/m 0,730 Kg/m
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TAPER-3TRZ ]

TALPEX-5781 4.4
5785 Kg/fm

103 Kg/m

80

N.m. x Tubo = Peso
levantado (KG)

1 N.m. (bateria)

1.2 N.m.

6 N.m.

10 N.m.

20 N.m.

40 N.m.

50 N.m.

100 N.m.

Caracteristicas Técnicas

. = Tempo . -

Modelo |Alimentacéol Poténcia Corrente | Frequéncia| Torque | Velocidade térm:::o Dimensées ;?é?;g%%
Motor 50Nm| 120y 250W 1.98A 60Hz 50Nm 12rpm 4 min 45x770mm IP44
Motor 50Nm 230V 250W 1.089A 50/60Hz 50Nm 12rpm 4 min 45x770mm P44

Resolugéo de problemas

MOTOR DE CONTROLE REMOTO NAO LIGA. II’

O QUE FAZER?

Nao foi feito a configuragéo correta.

Fazer configuragéo corretamente.

Configuragéo de forma equivocada.

a . Desconfigurar os motores e reconfigurar cada motor
individualmente. Depois de configurado deixar motor
desligado da rede elétrica para configurar o préximo motor

a . Ligagao na tensdo errada.
b . Instalagdo de acessérios de forma inadequada.

a . Verificar a tens&o correta.
b . Verificar a maneira que os acessorios foram instalados.

Configuragao no controle remoto.

Configurar controle para inverter a rotagdo

Superaquecimento do motor (4 minutos de uso continuo)

Motor voltara a funcionar depois de 20 minutos de resfriamento

1 Motor néo liga
Controle acionando mais de um motor ao mesmo

2 tempo ou motor sendo acionado por controles
diferentes.

3 Motor com barulho.

4 Apertando o botédo de subida,o motor desce.

5 Motor para de funcionar apos certo periodo de
tempo.

6 Apertando o bot&o de subida ou descida motor s6

movimenta uma vez.

Configuragao de controle de movimento por toque curto

Configurar controle de movimento por toque curto para
movimento continuo.

7 Controle ndo aciona motor.

Bateria do controle sem carga.

Trocar a bateria do controle.

Emteco Motores / www.

.com.br Av

2170 Sao Paulo - SP 03371-000 (11) 94588-7861 - sac@emtecomotores.com.br () Assista nossos videos no youtube (Emteco Motores)




Método 4 \
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Método 3e4: Mét;dos

Esquerda

Direita Esquerda

Mantenha o fio de alimentagéao para
cima e a manivela para baixo,

a cabeca do motor para direita ou
esquerda, o movimento de rotagéo
do toldo para atras do tubo

Direita

Use arosca de baixo para Use arosca de cima para
ajustar o limite de descida ajustar o limite de subida

Regulando o limite superior
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Seo tO'qo nao parar Gire a rosca superior em 30 Pressione Subir, caso o Pressione Subir caso o motor ndo
automaticamente, pare-o a  voltas sentido horario (para motor movimente. responda. Gire a rosca superior
Ligar Pressione CIMA 30cm abaixo do limite de parafusar). O objetivo deste Pressione Parar sentido anti-horario (para
subida passo é que o botao Subir rapidamente e repita o desparafusar), até o motor
Observe se o toldo vai parar pare de responder.

passo anterior. movimentar conforme a rosca for
automaticamente em algum ponto ’

desparafusada. Pare de girar
intermediario, caso contrario use o botao quando o motor atingir o limite
Pause do controle remoto para parar 30cm ? ) desejado.
abaixo do limite de subida. A \O
Se o toldo parar Pressione Subir, caso o Gire a rosca superior sentido anti-
automaticamente em um motor ndo responda. horario (para desparafusar), até o
ponto intermediario motor movimentar conforme a

rosca for desparafusada. Pare de
girar quando o motor atingir o limite
desejado.

Definindo o limite inferior

Ligar Pressione BAIXO Seo toIdo n&o parar Gire a rosca inferigrAem 30 Pressione pescer, caso o Pressione Descer, caso o motor
automahpamentg, pare-o a voltas sentido horario (para motor movimente. n&o responda.Gire a rosca inferior
30cm acima do limite de parafusar). O objetivo deste Pressione Parar

Observe se o toldo vai parar sentido anti-horario (para
automaticamente em algum ponto

intermediario, caso contrario use o botédo

passo é que o botéo Descer rapidamente e repita o desparafusar), até o motor
pare de responder. passo anterior. movimentar conforme a rosca for

desparafusada. Pare de girar
Pause do controle remoto para parar 30cm uando o motor atingir o limite
acima do limite de descida. gesejado 9
Se o toldo parar Pressione Descer, caso o Gire a rosca inferior sentido anti-

automaticamente em um ponto motor n&o responda.

é car horario (para desparafusar), até o
intermediario

motor movimentar conforme a
rosca for desparafusada. Pare de
girar quando o motor atingir o limite
desejado.

Observagao: Com excegédo destes quatro métodos de instalagdo acima, é possivel também fazer a regulagem de parada inferior e superior usando as roscas que
ficam do outro lado da cabecga do motor (lado da cabega do motor que sai o cabo de energia).

As roscas responsaveis pela regulagem de subida e descida, os sentidos de rotagdes “+” e - sd0 o inverso destas quatro opcdes.
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