GMTCECO CONTROLE REMOTO

SEMPRE EM MOVIMENTO

W

1. Design de tendéncia com tela acrilica;

Indicador 2. Tratamento de superficie em black piano, luxuoso e elegante;
de canais Reinicializacdo 3. Painel com protecao contra arranhdes;
Subida 4. Cor em cinza fosco, adequado para variadas decoracgdes;
Parada Programacao 5. Tecnologia touch screen de alta preciséo e anti interferéncia;
Selecéo de 6. Funcionamento econémico, garantindo duragao da bateria
canais Compartimento modelo CR2450 (3V) por até 2 anos;
Descida de bateria 7. Disponivel nos modelos de 1 canal (AC141-01), 6 canais

(AC141-06) e 16 canais (AC141-16) de transmiss&o

8. Acionamento por radiofrequéncia preciso e potente em
433.92MHz, modulacédo ASK, poténcia de 10mW e corrente de
18mA,;

9. Com suporte de parede incluso;

10.Temperatura de funcionamento: -20°C~+55°C;

Il . Operagoes

1. Prog ramagéo Hl @ PROGRAMAGAO INICIAL
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Pressione o botdo de O movimento do motor entra em Desli Pressione e mantenha Ligue a forga
¢ = = gue a forga : =
PROGRAMACAO por 1's preparag&o da programagéo 8 pressionado o botdo «SUBIR» do motor
CAOP do motor 5's do controle remoto por 3's
Metodo
2. Emparelhamento remoto
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. Com o motor em modo de O motor fara um movimento
0 movimento do motor entra em programag&o como orientado indicando que a programagéo
preparagao da programag&o nos métodos 1 e 2 pressionar foi realizada com sucesso

o botao «SUBIR»

3. Mude a diregéo "8 @ INVERTER ROTAGAO
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Pressione botdo PARAR por 5's até o O movimento do motor mudara Pressione no motor, MUDAR O movimento do motor mudara
motor fazer um movimento; Solte o de diregéo A DIRECAO por 7's de diregao

botdo de PARAR e pressione o botdo

DESCER

4. Configuragao da posigao limite

A. Podem ser definidas no maximo seis posic¢oes limites diferentes, as duas posi¢des mais distantes denominadas posigdes “CIMA e BAIXO”,

outras chamadas posigdes limite intermediérias; X Aterceira posicao limite
B. Quando as primeiras posi¢des limite s&o posicdes limite “CIMA”(como ilustrado a direita), todas as outras posi¢des limite somente podem
ser definidas abaixo dessa posi¢éo; a mesma coisa, quando a primeira posig&o limite € a posigéo limite descendente, todas as outras A primeira posig&o limite(posigao limite superior)
posigdes limite s6 podem ser definidas acima dessa posigéo;
C. Cada posigao limite pode ser ajustada ou excluida separadamente (a primeira posigao limite ativada pode ser ajustada apenas, mas ndo pode \/ A terceira posigao limite
ser excluida separadamente. Ela pode ser excluida ao excluir todas as memérias); Toda a outra posigao limite
D. O motor para na proxima posicéo limite apds aceitar uma vez para cima / para baixo. Quando atinge a posicéo limite “CIMA”, a ordem “CIMA” A segunda posigao limite } [ pode ser definida abaixo daf
<~ . . L . T - o T, primeira posig&o limite
nao é mais utilizada, quando atinge a posigao limite "BAIXO”, a ordem “"BAIXO”néo é utilizada;
E. Pressione o botéo “CIMA/BAIXO” duas vezes no controle na velocidade uma vez por segundo, o motor ira diretamente para a posigao N Aterceira posigéo limite

limite “CIMA/BAIXO” sem parar no limite do meio.

5. Configuragao da primeira posigao limite (posigéo superior ou inferior)
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Com a cortina na posig&o intermediaria O movimento do motor entra 1 vez Pressione CIMA ajustando o motor na Pressione o PROGRAMA de O motor se movimenta mais
Pressione 0 PROG do controle na preparagéo da programacao posi¢éo esperada e pare-o para definir a volta por 1's para manter a 1 vez e a configuragao de
programado por 1's posigao limite superior como primeiro, ou posicao limite limite & concluida

pressione BAIXO para definir os limites
inferiores como o primeiro limite
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6. Configuragdo da segunda POSIGAO LIMITE  Obs: Use o mesmo procedimento para adicionar até mais 4 pontos de parada
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Mova o motor para a posi¢do esperada O movimento do motor entra 1 vez Pressione PROGRAMA por 1's Movimentagéo do motor 1 vez e a
e pressione PARADA. na preparagédo da configuragao para manter a posigao limite configuragéo de limite é concluida
Pressione voltar PROGRAMA por 1's

7. Ajuste fino da posigao limite
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Quando o motor estiver na posigéo O movimento do motor entra uma Ajuste para a posi¢édo esperada Pressione PROGRAMA por 1's Movimentag&o do motor 1 veze a
esperada do ajuste fino pressione vez na preparagéo da configuragdo e pressione STOP para manter a posigao limite configuragéo de limite é concluida
PROGRAMA 1 para voltar a condigdo

de configuragdo

8. Movimento curto/Movimento continuo

— } \ TOQUE CURTO Observagéo:

) Motor tem torque curto como padréo, so € possivel
fazer a alteragdo para movimentagao continua apés
a configuragao dos pontos superiores e inferiores.

Pressione o botdo PARAR por 5's, até o Movimentagéo do motor 1 vez,
motor fazer um movimento, solte o botdo movimento de ponto ou movimento
PARAR e pressione novamente o botdo PARAR continuo convertido

9. Adicionando controle extra
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Pressione o botao O movimento do motor entra 1 vez Pressione para CIMA no Movimentagdo do motor 1 vez
de parada por 5's na preparagéo da configuragao novo controle remoto e a configuragéo é concluida

10. Delete o limite da posigao
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Quando o motor estiver na posi¢ao O movimento do motor entra uma O motor entra em movimento
limite que precisa ser excluida. vez na preparagao da configuragéo por 7's, o limite de posigéo
Pressione PROGRAMA por 7seg definido é deletado

OBS: "Selecione o Canal a ser

11. Delete Cédlgo unico [ excluido antecipadamente”

12. Delete todos os canais

DESCONFIGURAR : } ‘

CONTROLE —

Aperte e segure o botdo de PARADA até O movimento do motor entra em
o motor fazer um movimento. Aperte 1 movimento por 7's, unico codigo
Unica vez no botdo PROG excluido
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Pressione no motor o botao O motor se movimentara 2 vezes Pressionar botdo PARAR por 5's até o motor O motor se movimentaréa 2 vezes
de PROGRAMACAO por 10's todos os codigos serao apagados fazer um movimento, solte o botdo de PARAR todos os codigos serédo apagados.
pressione o botdo de REGULAGEM, que se O motor voltara para o padréo de fabrica.

encontra atras do controle por 10's

*Este equipamento nao tem direito a prote¢ao contra interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em
sistemas devidamente autorizados. Para informagdes do produto homologado Acesse o site:
https://sistemas.anatel.gov.br/sch ANATEL
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