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SEMPRE EM MOVIMENTO

MOTOR DE 6 NM DE RADIO FREQUENCIA ELETRONICO

| . Principais Caracteristicas

e Capaz de predefinir 6 posi¢des, limites Superior e Inferior

Botéo de~4r—‘>J > ®Disponivel para movimentagéo de pontos e movimentagéo continua
Programagédo | “v- .. ) R L
Mudar/ Disponivel para posicéo limite de diregao
Diregéo \\

507mm
430mm

Cabo do Motor

AC 230V 50/60Hz é Marrom=Fase
——
~ Verde/

Opcional

Azul=Neutro Branco=Neutro

Preto=Fase

AC 120V 60Hz :

Dimenséo do motor Verde=Terra

Amarelo=Terra

z ~ o

[}
O movimento do motor entra em " N — } \
preparacéo da programagao s \? - ‘VL

Pressione o bot&o de
PROGRAMAGAO por 1's

Com o motor em modo de
programagao como orientado
nos métodos 1 e 2 pressionar

O motor fara um movimento
indicando que a programagao
foi realizada com sucesso

OFF |~ e o botdo «SUBIR»

-~ Ry— | -~ 2

Pressione e mantenha
pressionado o botdo «SUBIR»
do controle remoto por 3's

INVERTER_ROTAC,&O
Desligue a forga H

do motor 5's

O movimento do motor entra em
preparagéo da programagao

Ligue a forca
do motor

Pressione botdo PARAR por 5's até o
motor fazer um movimento; Solte o
botdo de PARAR e pressione o botao
DESCER

4. Configuragao da posigao limite

A. Podem ser definidas no maximo seis posicdes limites diferentes, as duas posi¢des mais distantes denominadas posigées
“CIMA e BAIXO”,outras chamadas posigdes limite intermediarias;

B. Quando as primeiras posigoes limite sdo posigdes limite "CIMA”(como ilustrado a direita), todas as outras posi¢des limite

somente podem

O movimento do motor mudara
de diregao

O movimento do motor mudara
de diregdo

Pressione no motor, MUDAR
A DIRECAO por 7's

X =T Aterceira posig&o limite
1
1
ser definidas abaixo dessa posigdo; a mesma coisa, quando a primeira posicao limite é a posigéo limite H

descendente, todas as outras posi¢des limite s6 podem ser definidas acima dessa posigéo;
C. Cada posicao limite pode ser ajustada ou excluida separadamente (a primeira posigao limite ativada pode ser ajustada J
apenas, mas ndo pode ser excluida separadamente. Ela pode ser excluida ao excluir todas as memodrias);
D. O motor para na préxima posigao limite ap6s aceitar uma vez para cima / para baixo. Quando atinge a posigao limite “CIMA”,
a ordem “"CIMA” ndo é mais utilizada, quando atinge a posigao limite "BAIXO”, a ordem "BAIXO"n&o é utilizada; H
E. Pressione o botdo "CIMA/BAIXO” duas vezes no controle na velocidade uma vez por segundo, o motor ira diretamente para
a posigao limite “CIMA/BAIXO” sem parar no limite do meio.

A primeira posi¢ao limite(posigédo limite superior)

A terceira posigao limite
Toda a outra posigéo limite
A segunda posig&o limite } | pode ser definida abaixo da
primeira posigéo limite
1 . [T
J ke A terceira posigao limite

COMO REGULAR i
MOTORES ELETRONICOS

5. Configuragao da primeira posigao limite

(posigéo superior ou inferior)

i S

O movimento do motor entra
1 vez na preparagao da
programagéo

b’ -

Com a cortina na posi¢éo
intermediaria. Pressione o PROG
docontrole programado por 1's

Pressione CIMA ajustando o motor na
posigao esperada e pare-o para definir a
posicao limite superior como primeiro, ou

pressione BAIXO para definir os limites
inferiores como o primeiro limite

Pressione o PROGRAMA de
volta por 1's para manter a
posicéo limite

O motor se movimenta mais
1 vez e a configuragédo de
limite é concluida 01



6. CONFIGURAGAO DA SEGUNDA POSICAO LIMITE  OBS: USE O MESMO PROCEDIMENTO PARA ADICIONAR ATE MAIS 4 PONTOS DE PARADA

(P -~ E3 o~ K - B

Mova o motor para a posi¢éo esperada . ) . . =
e pressione PARADA. O movimento do motor entra 1 vez Pressione PROGRAMA por 1's Movimentagao do motor 1 vez e a

Pressione voltar PROGRAMA por 1's na preparagao da configuragdo para manter a posigéo limite configuragéo de limite é concluida

7. Ajuste fino da posigao limite

k'- => - - N - 5o

Quando o motor estiver na posicéo O movimento do motor entra Ajuste para a posicao Pressione PROGRAMA Movimentag&o do motor 1
esperada do ajuste fino pressione uma vez na preparagédo da esperada e pressione por 1's para manter a vez e a configuragao de limite
PROGRAMA 1 para voltar a condi¢cdo configuragéo STOP posicéo limite é concluida

de configuracéo

8. Movimento curto/Movimento continuo i1 TOQUE CURTO

a ‘ : } N Observacao:

) Motor tem torque curto como padrao, s6 é possivel
\@ fazer a alteragdo para movimentagéo continua apés
Pressione o botdao PARAR por 5's, até o Movimentag&o do motor 1 vez, a configuracé@o dos pontos superiores e inferiores.
motor fazer um movimento, solte o bot&o movimento de ponto ou movimento
PARAR e pressione novamente o botdo PARAR continuo convertido

9. Adicionando controle extra

N — ) — -  F D
\ : : DESCONFIGURAR
\@ l el —td— CONTROLE

Pressione o botéo O movimento do motor entra 1 vez Pressione para CIMA no Movimentagéo do motor 1 vez
de parada por 5's na preparagéo da configuragéo novo controle remoto e a configuragado é concluida

10. Delete o limite da posicao

R~ Bl ~-F2 R’ - ¥ 2

11. Delete codigo Unico

Quando o motor estiver na O movimento do motor O motor entra em movimento Aperte e segure o botdo de O movimento do motor entra em
posicédo limite que precisa ser entra uma vez na preparagao por 7's, o limite de posigao PARADA até o motor fazer um movimento por 7's, Unico codigo
excluida. Pressione da configuragdo definido é deletado movimento. Aperte 1 excluido
PROGRAMA por 7seg Unica vez no botdo PROG

12. Delete todos os canais

Método 1 Método 2

SO S e - 32

-y
Pressione no motor o botéo O motor se movimentara 2 vezes Pressionar botao PARAR por 5's até o motor O motor se movimentara 2 vezes
de PROGRAMAGAO por 10's todos os codigos serdo apagados fazer um movimento, solte o botéo de PARAR todos os codigos serdo apagados.

pressione o botdo de REGULAGEM, que se

encontra atras do controle por 10's O motor voltara para o padrdo de fabrica.

lll.Solugdes de problemas

Itens Sintoma da falha Possiveis causas Solugdes

1 Motor néo liga Nao foi feito a configuragéo correta. Fazer configuracé@o corretamente.

Controle acionando mais de um motor ao a . Desconfigurar os motores e reconfigurar cada motor
2 mesmo tempo ou motor sendo acionado Configuragéo de forma equivocada. individualmente. Depois de configurado deixar motor

por controles diferentes. desligado da rede elétrica para configurar o préximo motor
3 - — a . Ligagao na tensdo errada. ) a . Verificar a tens&o correta.

otor com barulho b . Instalagéo de acessorios de forma inadequada.| b . Verificar a maneira que os acessorios foram instalados.

4 Apertando o botéo de subida,o motor desce | Configuragéo no controle remoto. Configurar controle para inverter a rotagéo
5 Motor para de funcionar apos certo periodo Superaquecimento do motor Motor voltara a funcionar depois de 20 minutos de

de tempo (4 minutos de uso continuo) resfriamento
6 Apertando o botdo de subida ou descida Configuragéo de controle de movimento por Configurar controle de movimento por toque curto para

o motor sé movimenta uma vez toque curto movimento continuo.
7 Controle ndo aciona motor Bateria do controle sem carga. Trocar a bateria do controle.
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