GMTCECO 24 1/34 MEL - MOTOR DE EIXO DE ACIONAMENTO DUPLO

(COM FIM DE ELETRONICO)

I. Principais caracteristicas
- Lembre-se de pré ajustar as posic¢des limite CIMA e BAIXO quando ligar ou desligar
= - Compativel com controle de comunicagdo RS232/RS485
- Mudanga livre para movimentagao de pontos e movimentagéo continua

EM24 1/34 MEL - Mude a diregao de funcionamento do motor diretamente
- O sensor magnético verifica a velocidade de opera¢do do motor para manter limites precisos
AC123 - Protecdo de corrente de circuito aberto / curto-circuito

Il. Parametros - Médulo receptor super-heterodino incorporado, sensibilidade — 110 dBm

e S Ill. Conexdo e Instalagéo
Torque avaliado (N.m) 1 Observagoes: Aconexao e a instalacdo do motor de eixo, Unico e duplo s&o iguais, por
- exemplo, motor de eixo Unico;
U e () 1.0 Eixo de acionamento Enrolat[jjorde Eixo Anel fixo
RPM avaliado (rpm) 34 unfco corea l
RPM de descarga (rpm) 40 B [ B ‘WIW” 3 e
Tens&o nominal MA) 400 : Antena
Tensao nominal (VDC) 24 4 " o > e
= - = Canaleta Superi
Tensdo minima de trabalho (VDC) 20 analeta Superior Tabua de persiana
Distancia maxima do centro do *0.7 Vedaggo da

canaleta superior Cabo de elevagao

Eixo de tragao

Temperatura detrabalho (C°) -10 ~+60 pC2av
Nivel de isolamento Il —=
Especificaggo do cabo (mm2) 2x0.25 —_— Trilho para baixo
Comprimento do cabo (m) 15 Diagrama das cortinas venezianas

Observagoes: a conexdo e a instalacdo do motor de eixo de acionamento simples e duplo sdo as mesmas
1V. |nstrugﬁes de operagﬁo (o movimento do ponto é assumido como padrao. Pressione CIMA/BAIXO por 1seg para virar continuo)

1 .Operagéo de programa Se n&o houver operagées dentro de 10seg, o motor saira da preparagéo limite automaticamente
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O motor se movimentara, realize

o préximo procedimento dentro
de 10's

Pressione CIMA O motor se movimentara, uma
vez a programagao terminou

Pressione CIMA Ligue o motor
e segure por 3's naenergia

2.Mude a diregéo Observagées: Altere a diregdo do motor quando sua rotagao for oposta @Il INVERTER ROTACAO
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Ligue o motor
na energia

Pressione STOP no
transmissor programado
por5's

O motor se movimentara, realize o Pressione BAIXO O motor se movimentara,
proximo procedimento dentro de 10's uma vez a diregdo mudou

- = a2 . q - A posicéo limite superior refere -se a altura que o motor pode chegar, a posigéo limite Baixo refere- se a posi¢ado mais
3. Confi guracao da posi¢cao limite su Perior nbaixa que o motor pode chegar (se ndo houver nenhuma operagao dentro dos 30's, 0 motor saira da configuragéo da

posicao limite)
H r ' . ﬁ).s

Pressione PROG

COMO REGULAR MOTORES ELETRONICOS

O motor se movimentara uma Pressione CIMA deixe o motor se mover

X A 1" Py it Pressione novamente O motor se movimentara, uma vez
no transmissor . vez e entrara na preparagao para a posicéo esperada para_defmlr a PROG 7 o mov nay
programado por 1's da configuragao da posigao limite posicéo limite superior (pressione BAIXO por 1's para e a posigao limite se concluira
como posicéo limite inferior manter a posigéo limite

4. Confi gu ragﬁo da pos i géo limite inferior Se ndo houvernenhuma operagéo dentro de 30’s o motor saird da configuragao da posicao limite

Pressione BAIXO até que o O motor se movimentara uma Pressione novamente
motor se mova para Pressione PROG vez e entrara na preparagéo PROG para manter
aposicédo esperada da configuragéo da posicgao limite a posigao limite

O motor se movimentara, uma vez
e a posicéo limite se concluira



Se n&o houver nenhuma operacao dentro de 30's, o motor saira da configuragao da posigéao limite

5. Ajuste fino da posigcao limite
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Pressione PROG

Pressione CIMA/BAIXO até o
motor se mover para a posi¢ao

esperada de posicéo
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O motor se movimentara,
paraentrar no ajuste fino

esperada

Pressione CIMA/BAIXO
ajustar o motor na posicéo
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Pressione PROG para
manter o limite da
posigao
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O motor se movimentara,
e a configuracdo estara
finalizada
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Pressione PROG
por7's

Pressione BAIXO até que o
motor se mova para a posi¢do
esperada

7. Movimento de ponto para movimento continuo
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O motor se movimentara, por
1's para entrar preparagdo de
configuragao

O motor se movimentara, por 7's
e a posicao limite sera deletada

Observagdes: Amovimentagao de pontos é tomada como padréo, altere o modo quando necessario; Se a configuragéo da posigéo
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Pressione STOP no transmissor

Ligue o motor
programado por 5's

naenergia

8. Adicionar um novo controle

Pressione STOP no transmissor
programado por 5's

Ligue o motor
naenergia

9. Excluir memadria de canal unico

Pressione STOP no transmissor
programado por 5's

Ligue o motor
naenergia

10. Deletar todas as memoérias
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Pressione STOP

; O motor se movimentara,
no transmissor

O motor se movimentara,
operar dentrode 10's
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O motor se movimentara,
operar dentrode 10's

§ ) ) (

O motor se movimentara,
operar dentrode 10's
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Pressione PROG
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Pressione STOP
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Pressione CIMA no
novo transmissor
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Pressione PROG

O motor se movimentara,

limite CIMA e BAIXO nao estiver concluida ou o motor permanecer no modo de ajuste fino, o motor ainda sera movido por pontos
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O motor se movimentara,
para confirmar a conversao

TOQUE CURTO
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O motor se movimentara, para
confirmar o novo transmissor
adicionado

PASSAR CONFIGURAGAO PARA
OUTRO CONTROLE
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DESCONFIGURAR
. , CONTROLE
O motor se movimentara,

canal Gnico excluido
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O motor se movimentara,
duas vezesematé 7's

operar dentrode 10's or7's or's
programado por 5's P P P todas as memorias deletadas
V. solugdes de problemas
1 Motor n3o liga N3o foi feito a configuragdo correta Fazer a configuragdo corretamente
Desconfigurar os motores e configura-los
2 Controle acionando mais de um motor ao mesmo tempo individualmente. Depois deixar motor

ou motor sendo acionado por controles diferentes

Configuragdo de forma equivocada

desligado da rede elétrica para configurar
0 proximo motor

1.ligagdo na tensao errada

1. Verificar tensdo

3 Motor com barulho 2. Instalagdo de acessérios 2. Verificar a maneira que os acessorios
de forma inadequada foram instalados

4 Apertando botdo de subida, motor desce Configuragdo no controle remoto Egtgzg:rar controle para inverter

5 Motor para de funcionar apés um periodo de tempo Super-aquecimento do motor Motor voltara a funcionar depois de

( 4 minutos de uso continuo)

20 minutos (resfriamento)

Apertando botdo de subida ou descida, motor movimenta
6 s6 uma vez

Configuragao de controle em
toque curto

Configurar controle de movimento por
toque curto para movimento continuo

7 Controle ndo aciona o motor

Bateria do controle sem carga

Trocar a bateria do controle
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