GMTCCO AC 123 CONTROLE MILANO

SEMPRE EM MOVIMENTO

1.Design de tendéncia com tela acrilico;
2. Tratamento de superficie em black piano, luxuoso e

elegante;
3.Painel de superficie acrilico com alta resisténcia,
= maior durabilidade contra arranhdes e aparéncia
- Programacéo impecavel;
4. Tecnologia de toque avangada, alta sensibilidade
e anti-interferéncia;
5.Cor preta, adequada para varias decoragoes;
6. Bateria de botdo CR2032, facil de obter e substituir;
7. Menor consumo de energia, bateria dura 2-3 anos.

8. Disponivel nas versdes de 1, 6 e 16 canais. (AC123-
01D, AC123-06D e AC123-16D)

Monitor de canal
Botdo para cima
Botao de parada
Botao para baixo

Seletor de canais

Il . Operagodes
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Pressione o botao de O movimento do motor entra em Desligue a forca Pressione e mantenha Ligue a forga
PROGRAMAGAO por 1's preparacéo da programacgao do ?notor 5,59 pressionado o botdo «SUBIR» do motor

do controle remoto por 3's
Metodo
2. Emparelhamento remoto
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) Com o motor em modo de O motor fara um movimento
O movimento do motor entra em programag&o como orientado indicando que a programag&o
preparag&o da programagéo nos métodos 1 e 2 pressionar foi realizada com sucesso

o botdo «SUBIR»

3. Mude a diregéao
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Pressione botao PARAR por 5's até o O movimento do motor mudara Pressione no motor, MUDAR O movimento do motor mudara
motor fazer um movimento; Solte o de diregéo A DIRECAO por 7's de diregao

botdo de PARAR e pressione o botdo

DESCER

4. Configuragao da posic¢ao limite

A. Podem ser definidas no maximo seis posigoes limites diferentes, as duas posi¢des mais distantes denominadas posigdes “CIMA e BAIXO”,

outras chamadas posigdes limite intermediarias; X Aterceira posicao limite
B. Quando as primeiras posig¢oes limite sdo posig¢oes limite “CIMA”(como ilustrado a direita), todas as outras posigées limite somente podem
ser definidas abaixo dessa posigao; a mesma coisa, quando a primeira posigéo limite é a posigao limite descendente, todas as outras A primeira posicao limite(posic&o limite superior)
posiges limite s6 podem ser definidas acima dessa posigao;
C. Cada posigao limite pode ser ajustada ou excluida separadamente (a primeira posigéo limite ativada pode ser ajustada apenas, mas nao pode \/ A terceira posigao limite
ser excluida separadamente. Ela pode ser excluida ao excluir todas as memorias); Toda a outra posigo limite
D. O motor para na proxima posigéo limite apds aceitar uma vez para cima / para baixo. Quando atinge a posigéo limite “"CIMA”, a ordem “CIMA” A segunda posicao limite } | pode ser definida abaixo da
P . . . ST " o o primeira posig&o limite
nao é mais utilizada, quando atinge a posigéo limite “BAIXO”, a ordem “BAIXO”néo é utilizada;
E. Pressione o botdo “CIMA/BAIXO” duas vezes no controle na velocidade uma vez por segundo, o motor ira diretamente para a posigao N Aterceira posicao limite

limite “CIMA/BAIXO” sem parar no limite do meio.

5. Configuragao da primeira posicdo limite (posigéo superior ou inferior)
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Com a cortina na posigao intermediaria O movimento do motor entra 1 vez Pressione CIMA ajustando o motor na Pressione o PROGRAMA de O motor se movimenta mais
Pressione o PROG do controle na preparagéo da programacao posicdo esperada e pare-o para definir a volta por 1's para manter a 1 vez e a configuragéo de
programado por 1's posi¢&o limite superior como primeiro, ou posigéo limite limite é concluida

pressione BAIXO para definir os limites
inferiores como o primeiro limite
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6. Configuragao da segunda POSIGAO LIMITE

Obs: Use o mesmo procedimento para adicionar até mais 4 pontos de parada
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Mova o motor para a posi¢édo esperada
e pressione PARADA.
Pressione voltar PROGRAMA por 1's

O movimento do motor entra 1 vez
na preparagédo da configuragao
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Movimentagéo do motor 1 vez e a
configuragéo de limite é concluida
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Pressione PROGRAMA por 1's
para manter a posicéo limite

7. Ajuste fino da posigao limite
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O movimento do motor entra uma
vez na preparagado da configuragéo
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Quando o motor estiver na posicao
esperada do ajuste fino pressione
PROGRAMA 1 para voltar & condigéo
de configuragéo

8. Movimento curto/Movimento continuo

Ajuste para a posi¢do esperada
e pressione STOP

Movimentagéo do motor 1 vez e a
configuragao de limite é concluida
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Pressione PROGRAMA por 1's
para manter a posigao limite
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Movimentagéo do motor 1 vez,

movimento de ponto ou movimento
continuo convertido

Pressione o botdo PARAR por 5's, até o
motor fazer um movimento, solte o botdo
PARAR e pressione novamente o botdo PARAR

9. Adicionando controle extra

TOQUE CURTO

Observacgao:

Motor tem torque curto como padréo, so & possivel
fazer a alteragdo para movimentagao continua apés
a configuragdo dos pontos superiores e inferiores.
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Pressione o botao
de parada por 5's

O movimento do motor entra 1 vez
na preparagéo da configuragao

10. Delete o limite da posigdo
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Quando o motor estiver na posigéo
limite que precisa ser excluida.
Pressione PROGRAMA por 7seg

11. Delete codigo unico

O movimento do motor entra uma
vez na preparagdo da configuragéo

Pressione para CIMA no
novo controle remoto

Movimentagao do motor 1 vez
e a configuragao é concluida
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O motor entra em movimento
por 7's, o limite de posigéo
definido é deletado

OBS: "Selecione o Canal a ser
excluido antecipadamente"

DESCONFIGURAR
CONTROLE

Aperte e segure o botdo de PARADA até

o motor fazer um movimento. Aperte 1
Unica vez no botdo PROG

—

O movimento do motor entra em
movimento por 7's, Unico cédigo

excluido
12. Delete todos os canais
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O motor se movimentara 2 vezes
todos os codigos serdo apagados
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Pressione no motor o botao
de PROGRAMAGCAQO por 10's
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O motor se movimentara 2 vezes
todos os codigos serdo apagados.
O motor voltara para o padréo de fabrica.

Pressionar botdo PARAR por 5's até o motor
fazer um movimento, solte o botdo de PARAR

pressione o botdo de REGULAGEM, que se
encontra atras do controle por 10's

*Este equipamento ndo tem direito a protecdo contra interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em

sistemas devidamente autorizados. Para informagdes do produto homologado Acesse o site:

https://sistemas.anatel.gov.br/sch

ANATEL
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