GMTCCO

SEMPRE EM MOVIMENTO

* Funcgao protetiva de anti-esmagamento disposnivel.
* Regulagem de limites de para de forma automatica.
"« Modo de regulagem eletrénico disponivel.

* Deteccao automatica dos tempos do motor, alta precisao
no posicionamento.

* Modos de toque curto e toque continuo disponiveis.
e Possibilidade de definir limite intermediario.

* Funcgao de auto protegao térmica, o motor funciona
continuamente por um periodo de 4 minutos, apds o
periodo de funcionamento continuo o motor desliga
automaticamente para a prote¢cdao dos componentes,
chegando a uma temperatura maxima de até 110°C.

4 .
ACUIdadO
\

Ao instalar, preste
atencao ao angulo
dos fios. Impedindo a
entrada de agua

Cuidados nainstalagao

Verifique a tensao e a poténcia antes da instalagao. Ainstalagao do produto deve ser feita por orientagéo de técnicos profissionais, para
evitar lesdes e danos causados por instalagdes incorretas. Selecione o motor de acordo com a poténcia correta para evitar sobrecarga do
motor.

Para verificara capacidade de carga siga a seguinte formula:

N&o é a prova d’agua J

Acesse 0 QR code para mais
informagdes do fixador rigido

Capacidade de Carga (KG) = Torque nominal (N.m.) / raio do tubo (mm) x 70
EXEMPLO: Motor de 20Nm com um tubo de 60mm. 20/(60/2)x70= 45KG

AAtengéo

Para utilizar o sistema de regulagem de parada
automética é obrigatorio o uso de conector de
metal semelhante a estes:

Entrada d@energia

Branco= Neutro

— ! T = Azul =Neutro -
AC 230V 50/60Hz Marrom=Fase AC 120V 60Hz : Preto= Fase
I ;; Verde e Amarelo=Terra

1. Configurando o motor

*Para regular o motor sem o conector de metal siga
0 passo a passo método 3.

Verde= Terra

oFF |° S
- O motor fard um i a
omo motor Pressione o botéo de Com o botdo do movimento de subida Slljgieds:lr?g\?a%k;%ttaeo Ci;a
desligado da subida por 4 segundos. controle pressionado e descida curto, solte confirmar a confi ur;J ETe)
energia. O led do controle piscara ligue o motor na energia. o botdo de suBida. guragao.

por 3 segundos e depois
ficara aceso fixo.
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2. Mudang¢a darotagao do motor

——
Pressione o botdo de O motor fara um movimento Pressione o botao O motor fara um
parada por 6 segundos, para entrar € Subida e descida curto, solte o de descida, uma movimento de subida
! botéo de parada Unica vez. e descida curto, mudando a

no modo de configuragéo.
'gurag direcao da rotagéo.

OBS: motor vem com toque curto como padrao de fabrica, s6 é possivel fazer a alteragao para
movimentag¢ao continua, apos a configuragcao dos pontos superiores e inferiores.

== .

3. Motor em toque curto

O motor fara um

Pressione o botéo de O motor fara um movimento Pressione o bot&o movimento de subida
parada por 6 segundos, para  {e subida e descida curto, solte o de parada,uma e descida curto, mudando a
entrar no modo de botéo de parada dnica vez. direcao da rotacao

configuragao. :

* OBSERVACAO: O motor em modo de toque curto, pressione o botdo de subida ou descida por 2 segundos o motor se movera continuamente
Quando os limites superior e inferior forem definidos, o motor mudara para o modo de movimento continuo automaticamente.

*Os motores sdo configurados na sensibilidade 5, caso sejam desconfigurados eles voltam a

4. Configuragéo do limites de pa rada. sensibilidade 3 padrido de fabrica. Se o motor parar em seu funcionamento por esta muito

sensivel é recomendavel que diminua o nivel de sensibilidade.

*Quando for feita a requlagem dos limites superior e inferior, o limite superior sera sempre definido primeiro..

I ]

Tubo

1. Antes de definir automaticamente os limites,

cettifique-se que a barra de posicionamento

esta instalada na persiana ou porta. Quando . — | Conector de metal

a persiana ou a porta tocar a barra de 1.Tanto as palhetas como o
posicionamento, o limite superior sera definido conector devem ser de metal.

automaticamente.

2.As palhetas e a barra inferior
/ devem trabalhar suavemente.

Palheta

fffffff Barra de posicionamento

- o B

Método 1

Pressione os botdes de Pressione os botdes de
Pressione o botéo de O motor fara um parada e subida ao mesmo parada e descida ao mesmo
configuracao que fica na movimento tempo, motor ira subir e descer tempo, motorira descer e subir
parte tras do controle. de subidae duas vezes. O limite superior duas vezes. O limite inferior
descida curto. e o limite inferior serdo definidos e o limite superior serao definidos
automaticamente. automaticamente.

A *Para utilizar o sistema de regulagem de parada automatica é obrigatério o uso de conector de metal e o motor com sensibilidade 5, para

regular o motor sem o conector de metal siga o passo a passo método 3.*
Meétodo 2
g
‘ |Z; ,\Q ”

UMOP A0 g

Apersiana para

Pressione o botéo de Persiana para p i 5 P i botaod
; ressione o botao : . ressione o botao de >
subida por 2 segundos, automaticamente ao de descida. A persmga ?gscera subida novamente automaticamente ao
apersiana subira tocar no obstaculo. cercade 1scm. por 2 segundos, tocar o obstaculo. O motor
continuamente. a persiana subira movimentara uma vez,

confirmando o limite de

continuamente. )
subida

'Nmmw snonunuod

3
) l P bota : ’
) _ . ressione o botéo Pressione o botdo de Apersiana para
Prezsmn%o botazo de Persiana para de subida Apersiana subira descida por 2 automaticamente ao
escida por 2 automaticamente ao cerca de 15cm. segundos, a persiana tocar o obstaculo. O motor
segundos, apersiana  tocar no obstaculo. descera continuamente movimentara uma vez,
descera continuamente. . confirmando o limite de

descida.

02
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Método 3 - Regulagem eletrénica
*Para esse tipo de regulagem nao é obrigatério o uso do conector de metal*

g B

Pressione o botao que fica O motor fara um Pressione o botao Pressione o botéo O motor fara um
atras do controle, para abrir - movimento de subida e de subida e posicione atras do controle movimento de subida e
a configuragéo do motor. descida curto. apersiana no ponto confirmando o ponto descida curto.

desejado para o limite
: de subida.

2

de parada.

7 g

>

8,

E/A_}

e
Pressione o botédo Pressione o botdo o 5
de descida e posicione - O motor fara um O motor fara um
a persiana ng ponto cﬁarﬁrsmgﬁgggtr%r?t’o movimento de subida e Pressione o botdo movimento de subida e
desejado parao de aradap descida curto. atras do controle, descida curto.
limite de descida. p : fechando a configuragéo.

5. Testando o anti-esmagamento do motor.

Quando a persiana encontrar com
‘ o vaso o motor inverte a rotagao
e realiza o movimento de subida.
Parando posteriormente
liberando espacgo para retirada
f do objeto.

S Limite de subida

Pressione o botédo de
descida no controle
remoto, a persiana ira
descer. Quando encontrar
com o obstaculo o motor para e
sobe um pouco.

Limite de descida

. T Existem 5 niveis de sensibilidade ajustaveis disponiveis. O nivel 5 é o mais sensivel e o
6. AJUSte de sensibilidade nivel 1 o menos sensivel. Recomendamos que o motor seja utilizado no nivel 5.

O motor fara um movimento

Pressione o botdo de O motor fard um movimento Pressione o botéo curto de subida e descida. Pressione o botao
descida e subida a0 mesmo de subida e descida curto. de parada e subida ao Aumentando um nivel. Repita  de parada e descida ao
tempo por 5 segundos Ativando 0 modo de ajuste. mej:;lg \t/:r;po esse processo para subir a mesmo tempo
' quantidade de niveis desejada. uma vez.
» \'/ > » g

O motor fard um movimento \@ O motor fard um movimento
de subida e descida curto. Pressione o botéo de subida e descida curto.

A sensibilidade diminui parada por 3 segundos Definindo a sensibilidade.

um nivel. Repita esse processo para subir a

quantidade de niveis desejada.

*Os motores sao configurados na sensibilidade 5, caso sejam desconfigurados eles voltam a sensibilidade 3 padrao de fabrica. Se o motor
parar em seu funcionamento por esta muito sensivel é recomendavel que diminua o nivel de sensibilidade.

Obs: Nao ocorrendo nenhuma ac¢ao dentro de 30 segundos o motor

7. Conflg uracao de paradas intermediarias saira do modo de configuracdo automaticamente.

T
Posicione a persiana no mox(/)igeor:?g Iiae:ilrbni]da o Pressione o botéo O motor fara um
ponto desejado pressione o descida curto atras do controle movimento de subida e
bot&o atras do controle, o ’ confirmando o ponto descida curto.
motor abrira a configuragao. de parada e fechando

a configuragéo.
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*Depois de regulado os pontos de subida e descida é possivel fazer
um reajuste deles.

L

Posicione a persiana no . )
ponto de parada que O motor fara um Posicione a persiana Pressione o botao O motor fara um
deseja ajustar, pressione o movimento de subida e no pondo desejado. atras do controle, movimento de subida e
botdo que fica atras do descida curto. confirmando o ponto descida curto.
controle por 7 segundos. de parada.

9. Apagando ponto de parada

= >

! = - e

Posicione a persiana no ) o rnotorfa)ré um Com o botéo ainda pressionado
ponto de parada que primeiro movimento de no sétimo segundo o motor
deseja apagar, pressione o subida e descida curto. fara um segundo movimento
botao que fica atras do de subida e descida curto.

controle por 7 segundos.

10. Apagando um controle do motor

— = Y
\@ ) O motor fara um

Pressione e segure o O motor fara um Pressione o botédo movimento curto
botéo de parada no primeiro movimento de na parte de tras do de subida e descida
controle. subida e descida curto. controle por 1 segundo. confirmando que o

controle foi apagado

11. Reconfiguracao de fabrica

. O motor realizara 3 movimentos
O motor fara um

Pressione e segure o LT ’ i 3 curtos de subida e descida. O
~ 9 primeiro movimento de Pressione o botéo e ; .
botéo de parada no bida e descid h na parte de tras do primeiro movimento ocorrera no
controle. sublda e descida curto. controle, segure o botdo primeiro instante, logo apos 8

por 12 segundos segundos o motor fara mais 2
movimentos.

12. Informagées adicionais

A. No maximo 3 posigoes limite diferentes podem ser definidas, e os 2 limites mais distantes sdo chamados de limite SUPERIOR e limite INFERIOR.
O outro limite é chamado de limite INTERMEDIARIO.

B.Se o primeiro limite for o limite SUPERIOR, todos os outros limites s6 podem ser definidos abaixo dele. Se o primeiro limite for o limite INFERIOR, todos os outros
limites s6 podem ser definidos acima dele.

C. Cada posicao limite pode ser ajustada ou excluida separadamente (a primeira posigao limite s6 pode ser ajustada, mas ndo pode ser excluida separadamente,
pode ser excluida ao excluir todas as configuragdes)

D. No modo de toque curto, se vocé pressionar e segurar o botdo PARA CIMA ou PARABAIXO por mais de 1,5 s, o motor se movera continuamente.

E. No modo de movimento continuo, se vocé pressionar duas vezes o bot&o de subida ou de descida (1s para cada vez), o motor ira diretamente para o limite SUPERIOR ou
INFERIOR sem parar no limite INTERMEDIARIO.

Tabela de possiveis problemas e solugdes

Problemas Causas Solugbes

a.Atencgéo de alimentacgao esta errada.

Quando o motor esta ligado b. Sobrecarga de peso.

a. Verificar a voltagem e mudar a conex&do se necessario.

N ~ n ) . _ | b.Verifique se a poténcia do motor esta de acordo com
1 naenergia e ndo funciona ou c. O motor esta travado por conta da instalagéo | o peso da persiana.
funciona lentamente. incorreta. c. Checar a instalagéo dos acessorios.
, | O motorpararepentinamente | & REICCTENE 0 e PIOISEACEE s Omotaroterd s incinar anoaticamentedepals
durante a operagao. b. A energia foi desligada. b. Cheque a alimentagéo da energia.
~ . a. Os limites de parada superior e inferior nd0 | 5. Defina os limites de subida e descida.
3 Afl:ngaczar)tl f?smagament()do foram definidos. b. Cheque o conector e substitua por um adequado.
motor nao e eticaz. b. O conector das palhetas nao é adequado.
A a.As palhetas estéo encontrando resisténcia | a. verificar se existe alguma obstrugéo no funcionamento
O motor sobe quando deveria nainstalagdo ativando o modo das palhetas.
4 descer. anti-esmagamento. b. Reinstalar o motor da maneira correta.

b. O motor nédo foi instalado na horizontal.
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