GMTCECO EM30 - 1/30 -ES-E MOTOR DE BATERIA DC USB-C

SEMPRE EM MOVIMENTO,.

| . caracteristicas Principais

) * Projeto de patente para economia de energia, disponivel para bateria externa ou painel
solar;
¢ Auto verificagéo e corregdo do deslocamento do freio;
* Defina a posigao limite remotamente, mais facil para instalacéo e ajuste, Placa de
controle embutida usando caixa selada mais seguro e com maior confiabilidade.
*  Mude facilmente o modo de movimento, movimento continuo e também a diregéo do

motor.
* Maximo de 6 posigdes diferentes de limite de regulagem limite de subida e descida e
AC123 mais 4 limites opcionais.
e Protegado de limite confiavel para rele.
* Abateria tem capacidade de duragao de 4 a 6 meses com a carga totalmente carregada
" Aplicagées contando uso do motor trabalhando por 1 minuto todos os dias.
- Aplicagéo 1: bateria de litio - Aplicagéo 2: energia do painel solar - Aplicagéo 3: bateria tubular
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. Por favor, retire o carregador da bateria depois -Em dias ensolarados ele leva 2 dias para ficar
de 4 horas com a carga totalmente carregada. com a carga completamente carregada.
Il .operacao
1.Programacgao
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Pressione PORG por Motor girar uma vez Pressione o bot&o de subir Motor gira mais 1 vez e a
1's até o motor girar. programacao tera terminado

2. Alternando a diregao
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Pressione o botéo de Motor girar uma vez Pressione o botao de descida Motor gira e a dire¢ao
parada durante 5's até o tera sido alterada
motor girar.

3. Configuragao de limite de posig¢ao

* No maximo 6 posi¢des diferentes de limite podem ser definidas, as 2 posi¢des mais distantes sdo chamadas de
“subida e descida”, as outras posi¢cdes sdo chamadas de limite médio;
X ) L K . e X . x === Terceira posi¢ao limite
¢ Quando a primeira posigao de subida for definida, todas as outras posi¢gdes devem estar abaixo dela, assim
como quando for definido o limite de descida todas as outras posigées devem estar acima dela;
* Cada posicao pode ser definida ou excluida separadamente (a primeira posi¢cao néo pode ser excluida

separadamente, mas pode ser configurada separadamente. Ela s6 pode ser excluida ao excluir todas as outras

Primeira posigéo limite (limite da posi¢éo a cima)

posigées,); \/ Terceira posigéo limite

¢ O motor para na préxima posicéo limite apds aceitar o comando de subida ou descida. Quando atinge a posigéo Todas as outras posigdes
limite subida o bot&o de subida ndo funcionara, assim como quando atingir o limite de descida o botao de Segunda posigéo limite zgg:rg ;:;gp;gl;r;gss
descida nao funcionarg; H limite

* Pressione o botdo para cima/ baixo duas vezes no controle , 0 motor ira para a posi¢éo de limite de subida ou \/ —:— Terceira posigéo limite

descida sem parada no limite do meio;

4. Configuragao da primeira posigao de limite

Pressione por 1's Motor gira uma vez e a
para salvar a configuragédo configuracéo de limite
estara completa
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Pressione o bot&o do controle O motor gira uma vez limite
programado por 1's de preparacéo do cenario

Pressione para cima ajustando o motor
para a posi¢cdo esperada para definir o
limite de subida, ou pressione para baixo
para definir o limite de descida
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Mova o motor até a ; Motor gira uma vez para entrar Pressione PROG por 1's Motor gira uma vez e a
e . Pressione PROG. g pal p P = |
posicao escolhida por 1's no modo de preparagao para salvar o limite da posigdo gg?a'r%uéggaﬁe‘{g imite



6.Limite de ajuste fino da oposicao

Quando o motor estiver na posi¢do
esperada do ajuste fino pressione
PROG 1 para voltar a condi¢édo de
configuragdo

na preparagéo de configuragéo

7.Deletando limite de posigao
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O movimento do motor entra 1 vez
na preparagéo da configuragédo

Quando o motor estiver na posi¢éo
limite que precisa ser excluida. Pressione
PROG por 7's
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8.Movimento Curto / Movimento Continuo
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Pressionar botdo PARAR por 5's, até o motor fazer um

movimento, solte o botdo de PARAR e pressione I )
continuo convertido

9.Adicionando novo controle
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O movimento do motor

entra uma vez na preparagéo
da configuragéo

Pressione o botéao
de parada por 5's

10.Exclua a memoria de um unico canal
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Aperte e segure o botdo de parada
até o motor fazer um movimento.
Aperte uma Unica vez no botdo PROG.
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O movimento do motor entra
em movimento por 7's, Unico
codigo excluido

O movimento do motor entra 1 vez Ajuste para a posigéo
g:grpc%ada e pressione

Pressione para cima no
novo controle remoto
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Pressione PROG por 1's
para manter a posigao limite

Movimentagdo do motor 1 vez e a
configuragéo de limite é concluida
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O motor entra em movimento 7's,
o limite de posigao definido é
deletado

Obs: Motor tem toque curto como padrao de fabrica, sé
é possivel fazer a alteracédo para o movimento continua
apo6s a configuragdo dos pontos superiores e inferiores.

Movimentagdo do motor 1 vez,
movimento de ponto ou movimento
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Movimentacdo do motor

1 vez e o procedimento
esta concluido

11.Deletar todas as mem
S

Pressione o botéo do
motor por 7's
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Motor gira por 1's

Pressione o botédo de parada

. Motor gira1 vez
do transmissor por 5's

de tras por 7's

V. Resolucao de problemas

Pressione o botédo

as (depois de excluir o motor voltara para versao de fabrica)
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Motor gira 2 vezes por 7's,todas
as memorias serdo apagadas

Motor gira 2 vezes por 7's
todas as memorias serdo
apagadas

Motor gira 1 vez

Emteco Motores / www.emtecomotores.com.br

Itens Sintoma da falha Possiveis causas Solugées
1 Motor ndo liga. a. Ndo foi feito a configuragdo correta. a. Fazer configuragdo corretamente.
. . a. Desconfigurar os motores e reconfigurar cada
Controle acionando mais de um motor ao s ; . .
. . ~ . motor individualmente. Depois de configurado deixar
2 mesmo tempo ou motor sendo acionado por | a. Configuragdo de forma equivocada. . s :
R motor desligado da rede elétrica para configurar o
controles diferentes. 2o
proximo motor.
a. Ligacdo na tensdo errada. a. Verificar a tensdo correta.
3 Motor com barulho. b. Instalagdo de acessoérios de forma b. Verificar a maneira que os acessorios foram
inadequada. instalados.
4 Apertando o bot&o de subida, o motor desce. a. Configuragdo no controle remoto. a. Configurar controle para inverter a rotagéo.
5 Motor para de funcionar apos certo periodo a. Superaquecimento do motor (4 a. Motor voltara a funcionar depois de 20 minutos de
de tempo. minutos de uso continuo) resfriamento.
Apertando o botdo de subida ou descida a. Configuragdo de controle de a. Configurar controle de movimento por toque curto
6 motor s movimenta uma vez. movimento por toque curto. para movimento continuo.
7 Controle ndo aciona motor. a. Bateria do controle sem carga. a. Trocar a bateria do controle.

Av. Montemagno, 2170 - Vila Formosa, Sao Paulo - SP, 03371-000

(11) 94588-7861 - sac@emtecomotores.com.br
@ Assista novos videos no youtube (emteco motores)



