GMTCCO MOTOR SUPER SLIM O.5NM DE BATERIA

SEMPRE EM MOVIMENTO

o . M
I. Principais Caracteristicas COMO AUTOMATIZAR
e Economia de energia;
E e Auto verificagéo e corregao do deslocamento do freio;
e Defina a posigéo limite remotamente, mais facil para instalagao e
ajuste.

e Mude facilmente o modo de movimento curto para movimento
continuo e também a diregado do motor.

e Maximo de 6 posi¢cdes diferentes de regulagem, limite de subida,
descida e mais 4 limites opcionais.

e Protecdo de regulagem limite confiavel.

e A autonomia da bateria com carga total de 4 a 6 meses de uso (uso

[l1. Aplicacao de 1 minuto todos os dias).
@ Bateria de litio i ATENQAO
Carregador I_ F% Carregue os dispositivos com
(5V DC 1.0A) D bateria de litio pelo menos 6

horas a cada 6 meses para
prolongar a vida util da
Por favor, retire o carregador da bateria bateria.

\\\ ‘ depois de 4 horas com a bateria totalmente
carregado.

[1l. Instru¢cdes de configuragéo

1 . I_ | GAR/D ES |_ | GAR No modo desligado o motor ndo podera receber os comandos do controle remoto, neste modo o motor consome menos bateria.
Motor ligado : Motor desligado
Pressione e segure o botao O motor agora esta ligado . Pressione e segure o botao de Aluz vermelha pisca 3 vezes
de programacéo até a luz I programagao por 7’s (no primeiro confirmando o procedimento
vermelha acender . segundo o motor fara um movimento com sucesso. Motor esta
de sobe e desce). desligado

2. PROGRAMAGAO DO MOTOR NO CONTROLE
gﬂl - § (.

O motor gira uma vez. O motor girauma vez.
E a programacéo sera concluida.

(% ,\K'
Motor gira e a diregéo

Pr ion r a . ; = ; 4 si
essione e segure o botao O motor gira uma vez. Pressione o botao de descida. tera sido alterada.

de programacéo até a luz
vermelha acender

4 REGULAGEM DO LIMITE DE SUBIDA COMO REGULAR MOTORES ELETRONICOS TN '-

| f '7(70 > a \

Com a cortina na posigao ' < ) . . o :
. AP L . . Pressione o botao de subir, Na altura desejada de subida, motor gira uma vez.
intermediaria. Pressione o botao de O motor gira uma vez. quando chegar na altura pressione o botdo de E aregulagem do limite de
programacao no controle por 1s desejada aperte para parar. progamacéo por 1s. subida sera concluida.

5. REGULAGEM DO L”V”TE DE DESClDA (Obs.: Use esse mesmo procedimento para adicionar até mais 4 pontos de parada.)

- Im@ —- ! A - m'@ - ! D

O motor girauma vez.

Pressione o botdo de descer
i i i . Pressione o botao de programacéo por imi

no controle, na altura desejada  Na altura desejada, pressione o O motor gira uma vez. ) el programagao p E aregulagem do limite

aparte para parar. bot&o de programagéo por 1s. S parafinalizar a programagao. de descida sera concluida.



6.AJUSTE FINO DO LIMITE DE SUBIDA/DESCIDA

Hr# —- ! D o

=

- ™
Com o motor na posigéo do limite O motor gira uma vez. Ajuste a subida ou Pressione o botdo de O motor giraumavezeo
de subida/descida, pressione o botdo descida e pressione parar programagé&o no controle ajuste fino de
de programacao no controle por 1s. ! ¢ p '. p 1 I subida/descida esta
na posigcédo desejada. por 1s para salvar o novo /
limite. concluido.

7. APAGANDO LIMITE DE POSIGAO

by
I ’ g - !:_lﬁ; - !-‘_jl; TOQUE CURTO

Comomqtor na pos_lgaollmlte que precisa O motor gira uma vez. Durante os 7somot9rg|ra
ser excluida. Pressione e segure o botdo de mais duas vezes, o limite de
programagao no controle posicao definido é deletado.

8. MOVIMENTO CURTO/MOVIMENTO CONTINUO

Obs.: Motor tem toque curto
-p 2 N como padréo de fabrica, s6 é
7 possivel fazer alguma alteragéo

para movimento curto apo6s
configuragdes dos pontos
superiores e inferiores.

Pressionar o botédo parar por 5s até o motor O motor gira uma vez,
fazer um movimento. Solte o botdo de parar  movimento curto ou movimento
e pressione-o novamente por 1s. continuo convertido.

(-

Pressione o botédo de parada O motor gira uma vez. Pressione para cima no O motor gira uma vez,
por 5s no controle configurado. novo controle remoto procedimento concluido.

N

= "
Aperte e segure o botdo de parada até o motor fazer O motor girauma vez,
um mOV|me~nto.Aperte uma Unica vez no botdo de controle excluido. DESCONFIGURAR CONTROLE
programacéo.
11 RESETAR TODAS S MEMOR|AS (depois de resetar o motor voltara a configuragéo de fabrica)
Método 1
gt - b o - D
Pressione por 1s o botdo de Pressione e segure o botao Pressione e segure o botdo Pressione o bot&o de programacéo e
programacao, solte quando a luz de programacéo, solte quando a luz de programagéo por 3s, solte até a luz segure até que o’motor gire duas vezes.
vermelha acender. vermelha acender vermelha piscar duas vezes. Processo concluido.
Método 2 I N 7 'A,g N N
0 \Z. = - = = - - -
Pressione o bot&o de Motor gira uma vez. Pressione e segure o botdo Motor gira uma vez Motor gira duas vezes,
parada no controle por 5s de programacgéo por 7s processo concluido.

12. INSTRUCOES COMPLEMENTARES

A.Aprimeira e a segunda posigao limite de regulagem, sdo de limite superior/inferior. As outras quatro sdo posi¢cdes intermediarias.

B. Depois de definir a posigéo limite de regulagem superior/inferior, todas as posi¢des intermediarias devem ser definidas entre os limites superior e inferior.
C. Aposicao limite superior e inferior sé podem ser ajustadas depois de definidas. Cada posicdo pode ser definida ou excluida separadamente (a primeira
posicao nao pode ser excluida separadamente, mas pode ser configurada separadamente. Ela s6 pode ser excluida ao excluir todas as memorias.)

D. Pressione o botdo de subir ou descer uma vez e o motor se movera para a préxima posigéo limite predefinida. Quando o limite superior for alcangado, o botédo
de subir ndo respondera. Quando o limite inferior for alcangado, o botdo de descer deixara de responder.

E. Pressione e segure o botdo de subir ou descer até que o indicador no canal programado pisque duas vezes, solte e o motor se movera para a posigéo limite
superior ou inferior sem parar em nenhuma posicao intermediaria.

F. Se a bateria estiver fraca para 6,2 V, aluz vermelha piscara e o motor mudara para o modo de movimento curto. Se for baixo para 5,5V, o motor ira parar de
funcionar.

G.Aluzficavermelha durante arecarga. Fica verde quando esta totalmente recarregado.
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