GMTECO EM 30 - 1/30 ES-E- MOTOR TUBULAR DE LIMITE ELETRONICO

SEMPRE EM MOVIMENTO

I. Principais Caracteristicas

e Configuragao eletréonica de limites por controle remoto, facil de operar;

o Varios limites prédefinidos, além dos limites finais, mais 4 limites médios para opcional;

e Mantenha os limites quando desligar;
® Auto verificagdo e correcdo do deslocamento do freio;

Il. Operagéao

1. Programacao
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2. Mudar diregao
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Pressione STOP no O motor se movimentara Pressione BAIXO O motor se movimentara
transmissor por 5's e adiregéao foi alterada
3. Configuracao da posigao limite
A. E possivel definir no maximo seis posigdes limites diferentes, as duas posi¢des mais distantes denominadas X == Terceira posic&o limite

posi¢des limite UP/DOWN, outras chamadas posigées limites intermediarias;
B. Quando a primeira posigao limite é a posigéo limite UP (como ilustrag&o a direita), todas as outras posigées
limites somente podem serem definidas abaixo dessa posigao; a mesma coisa, quando a primeira posigao limite
éaposicdo limite DOWN, pode ser definida acima dessa posigéo;
C. Cada posigéo limite pode ser ajustada ou excluida separadamente (a primeira posigédo limite pode ser ajustada \/
apenas, mas ndo pode ser excluida separadamente. Ela pode ser excluida ao excluir todas as memorias;
D. O motor para na préxima posigéo limite depois de aceitar a ordem UP/DOWN. Quando atinge a posicao limite UP,
aordem UP nao sera mais utilizada; quando atingir a posigéo limite DOWN, a ordem DOWN nao sera mais utilizada;
E. Pressione o botdao UP/DOWN duas vezes no transmissor da velocidade de uma Unica vez por segundos, o motor ira \/
diretamente para posic¢éo limite UP/DOWN sem parar no limite do meio;

Terceira posigao limite (posigéo limite CIMA)

Terceira posicdo limite

Todas as outras posi¢des
podem ser configuradas
apos a primeira posigao
limite.

Segunda posic¢ao limite

=de.  Terceira posicao limite

4. Configuragao da primeira posicao limite (Posigzo superior ou inferior)
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Com a cortina na posi¢ao vez e entrara na preparacéo s ) ‘o Pressione PROG noverso € o limite estara definido
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5. Configuracao da Segunda posicao limite (Use esse mesmo procedimento para adicionar até mais 4 pontos de parada)
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(Se ndo houver nenhuma agéo dentro de 30 segundos, o motor saira
automaticamente da preparagéo da posigao limite)
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Quando o motor operar na Pressione PROG no verso para entrar na preparagéo Ajustar para a Pressione PROG no O motor Ste )
posigao limite esperada do por 1's para entrar na condigio configuragao limite posigdo esperada verso por 1's para manter m0\|/_|m_?n arta’ ‘ustad
ajuste fino de configuragéo o limite de posigdo € o limite esta ajustado




7. Deletar a posigao limite (Aprimeira posigao limite nao pode ser excluida)
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Quando o motor estiver funcionando O motor se movimentara O motor se movimentara por

na posicdo limite que precisa ser Pressione PROG para elntrar na configuragao 7's, o limite sera excluido
excluida do limite

noversopor7's

Observagdo: motortem toque curtocomo padrdo de fibrica, 9 é possivel fazer a alteragdo para

movimentagdo continua, apds a configuragdo dos pontos superiores e inferiores.
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Pressione botdo STOP

no transmissor por 5's O motor se movimentara Pressione o botao STOP O motor se movimentara
para confirmar a converséo
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Pressione o botdo STOP O motor se movimentara Pressione CIMA no O motor se movimentara,
no transmissor por 5's novo transmissor programagéo concluida
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Z DESCONFIGURAR CONTROLE
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O motor se movimentara,

Pressione o botdo STOP O motor se movimentara Pressione PROG canal deletado

no transmissor por 5's no verso por 1's

11. Deletar todas as programacgodes
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O motor se movimentara 2 vezes

Pressione o bot&o STOP O motor se movimentara ngéﬁéodn:n’tjrsggré)'sverso eomm10'tsor se movimentara em 7's. todas as memérias
no transmissor por 5's p deletadas
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de Programagdo por 10's procedimento realizado
Ill. Solugbes de problemas
1 Motor ndo liga. a. N&o foi feito a configuragdo correta. a. Fazer configuragdo corretamente.

a. Desconfigurar os motores e reconfigurar cada
motor individualmente. Depois de configurado deixar
motor desligado da rede elétrica para configurar o
préximo motor.

Controle acionando mais de um motor ao
2 mesmo tempo ou motor sendo acionado por | a. Configuragdo de forma equivocada.
controles diferentes.

a. Ligacdo na tensdo errada. a. Verificar a tensdo correta.
3 Motor com barulho. b. Instalagdo de acessorios de forma b. Verificar a maneira que os acessdrios foram
inadequada. instalados.
4 Apertando o botdo de subida, o motor desce. a. Configuragdo no controle remoto. a. Configurar controle para inverter a rotagdo.
- Motor para de funcionar apds certo periodo | a. Superaguecimento do motor (4 a. Motor voltara a funcionar depois de 20 minutos de
de tempo. minutos de uso continuo) resfriamento.
. Apertando o botdo de subida ou descida a. Configuragdo de controle de a. Configurar controle de movimento por toque curto
motor s6 movimenta uma vez. movimento por togue curto. para movimento continuo.
7 Controle ndo aciona motor. a. Bateria do controle sem carga. a. Trocar a bateria do controle.
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