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Por favor, leia com atengdo antes de utilizar o produto.
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Introducéo

O Motor Tubular 1I5Nm Nobreak possui bateria interna modelo 18650 de
2500mAh que possibilita aciond-lo por até 48 horas sem suprimento de
energia elétrica.

Ademais, permite controle remoto, posi¢do de parada por porcentagem
e criagdo de cendrio de automagdo via Wi-Fi 2.4G pelo aplicativo Tuya
Smart/Smart Life ou por assistente de voz (Google Home e Alexa), sem
necessidade de acessérios extras (como HUBs externos), além da

regulagem e controle por radiofrequéncia.

Para@metros técnicos

Tensdo: AC110-240V Frequéncia: 50/60Hz Corrente: 0.25A

Poténcia: 55W Frequéncia de radio: 433.92MHz Tempo térmico: N&o possui
Torque: 15Nm Rede: Wi-Fi 2.4GHz Limite de curso: Ndio possui
Velocidade: lIrpm indice de protegéo: IP44 Regulagem: Eletronica
Capacidade da bateria: 25600mAh Duragdo média da bateria: 48 horas
Temperatura de funcionamento: -10~+60°C Grau de isolamento: Classe B

Instalagédo
Precaucgdes

1. Ainstalagdo e manutengdo do motor devem ser realizadas por técnico
especializado;

2. Ap6s abrir a embalagem, verifique se o motor nélo apresenta
deformagdes, danos e se suas pecas estdo encaixadas
apropriadamente;

3. O fio terra deve ser devidamente conectado para garantir a
seguranga dos usudrios e prevenir danos ao aparelho;

4. O motor deve ser testado sem carga de peso para verificar se ha ruido
anormal;

5. O motor precisa estar conectado & rede elétrica por ao menos 24
horas para recarregar totalmente a bateria;

6. Para as fungdes de regulagem automatica de limite e detecgdo de

obstdculo funcionarem corretamente, € recomendado o uso de

acessorios apropriados, como limitadores de esteira e suportes rigidos.

Conexdo elétrica
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Configuragdo

Pareamento entre motor e controle
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1. Clique no botéo da cabega 2. Clique no botéo ‘Parar’ do controle e o
do motor motor vibraré uma vez. Pareamento concluido.

Observacdo: No controle de 16 canais, selecione o canal a cadastrar o motor antes de parear.

Pareamento de mais controles no mesmo motor

e
] et ) B et B
et e}
< ® ® ®
= - -
8 vezes
Controle o poreado Controle & pareado Controle 6 pareado Novo controle
1. Cligue nos botdes ‘Abrir’ 2. Clique no 3. Clique em ‘Fechar 4. Clique em ‘Parar’ no
e ‘Fechar’ simultaneamente botdo ‘Parar’ 8 uma vez no controle ja controle novo e o motor
no controle jé pareado e o vezes no controle pareado e o motor vibrard, entdo o novo
motor vibraré uma vez jé pareado vibrardg, entrando no controle também estard
modo de pareamento pareado com seu motor

Excluir um controle remoto
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. « ‘ 7 vezes =
1. Clique nos botoes “Abrir’ 2. Clique no botdo ‘Parar’ 3. Clique no botéo
‘Fechar’ simultaneamente do 7 vezes no controle a excluir ‘Fechar’ e o motor vibrard

controle a excluir e o motor uma vez, entdo o controle
vibraré uma vez serd excluido

Excluir todos os controles remotos
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1. Clique nos botdes "Abrir e 2. Clique no botdo ‘Parar’ 3. Clique no botco ‘Abrir' e
‘Fechar’ simultaneamente em 7 vezes no controle a excluir o motor vibraré uma vez,
qualquer controle e o motor entdo todos os controles
vibraré uma vez remotos serdo excluidos

Modo de acionamento: Toque curto ou continuo

0 modo de operagdo do motor pode ser toque curto (um clique para o motor mover até o limite) ou
continuo (apertar e segurar para acionar o motor). Para alterar, siga os passos abaixo:
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1. Clique em ‘Parar’ e ‘Fechar’ simultaneamente

2. Clique no botdo de ‘Configuragdo’, entdo
e o motor vibrard uma vez

o modo de operagdo serd alterado




Mudar sentido de rotagéo do motor

Método 1 Método 2
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5 vezes

Clique no botdo do
motor 5 vezes e 0 motor
vibrard, entdo o sentido

de rotagdo mudard

1. Clique em ‘Abrir' e
‘Fechar’ no controle

simultaneamente e o

motor vibraréd uma vez

2. Clique no botco
‘Parar’ do controle

3. Clique em "Abrir’
novamente e 0 motor
vibrard, entdo o sentido

de rotagdo mudard

Ativar regulagem automatica de limites e detecgéo de obstaculo
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1. Cligue em ‘Abrir e ‘Fechar’ simultaneamente

e o motor vibrard uma vez
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2. Clique no botéo de ‘Configuragéo’, entéo

as fungdes serdo ativadas

Observagdo: A regulagem automatica de limites néo pode ser acionada no modo bateria.

Desativar regulagem automatica de limites e detecgéo de obstaculo
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1. Clique em "Abrir’ e ‘Fechar’ simultaneamente

e o motor vibrard uma vez

2. Clique no bot&o de ‘Configuracdo’, entéo

as fungodes serdo desativadas

Definir limite de abertura manualmente
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1. Préssioyne os botbes "Abrir' e
‘Fechar’ simultaneamente do
controle até o motor vibrar
uma vez
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5 vezes

2. Clique no botdo ‘Parar’ 5
vezes no controle e posicione o
motor na posigéo limite de
abertura dentro de 10 segundos
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3. Clique no botdo ‘Abrir' e
o motor vibrarG uma vez,
entdo o novo limite de

abertura estard definido

Definir limite de fechamento manualmente
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1. Pressione os botées ‘Abrir' e
‘Fechar’ simultaneamente do
controle até o motor vibrar

uma vez
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5 vezes

2. Clique no botdo ‘Parar’ 5
vezes no controle e posicione o
motor na posigéo limite de

abertura dentro de 10 segundos
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3. Clique no bot&o ‘Fechar’ e
o motor vibrard uma vez,

entdo o novo limite de

abertura estard definido




Excluir limite de abertura
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1. Pressione os botoes ‘Abrir' e
‘Fechar’ simultaneamente do
controle até o motor vibrar

uma vez

Excluir limite de fechamento

2. Cligue no botdo ‘Parar’ 3 vezes

)

3 vezes

3. Clique no botéo ‘Abrir' e
o motor vibraré uma vez,
entdo o limite de abertura

ser@ deletado
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1. Pressione os botdes ‘Abrir e
‘Fechar’ simultaneamente do
controle até o motor vibrar

uma vez

2. Clique no botdo ‘Parar’ 3 vezes
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3 vezes
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3. Cligue no botdo ‘Fechar’
e o motor vibraré uma vez,

entdo o limite de fechamento

serd@ deletado

Definir ponto intermedidrio
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1. Posicione o motor na 2. Clique no

posigéo desejada e clique botdo ‘Parar’
nos botdes ‘Abrir’ e ‘Fechar’

simultaneamente do controle
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3. Clique no botdo ‘Fechar’ e o motor vibraré
uma vez, entéo o ponto intermedidrio serd definido.

OBS: Apenas um ponto intermedidrio pode ser
definido.

Acionar ponto intermediario
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O motor iré parar no ponto intermedidrio ao apertar e

segurar o botéo ‘Parar’ do controle remoto por 3 segundos

Restaurar padréo de fabrica

Método 1
B
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Clique no bot&o do motor
4 vezes e pressione até o
motor vibrar, entdo a

restauragdo ao padrdo de

fébrica seré realizada. vibrar uma vez

1. Pressione os botoes ‘Abrir’
e ‘Fechar’ simultaneamente

do controle até o motor

Método 2
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2. Pressione e segure o botdo ‘Parar’
até o motor vibrar novamente, entdo
restauragdo ao padrdo de fabrica

serd realizada.




Modo bateria

Ativar modo bateria
B
- 1
Clique no botdo do motor 4 vezes e pressione até

o motor vibrar duas vezes, entdo o motor entrard

no modo bateria.

Desativar modo bateria

Ao conectar o motor a uma fonte de energia
novamente, o motor sairé do modo bateria e
iniciaré o recarregamento automaticamente.

Preparativos

Certifique-se que o motor estd ligado e seu celular estd conectado a uma rede Wi-Fi

2.4GHz antes de seguir os passos abaixo.

Baixar aplicativo

de aplicativos.

Vocé também pode escanear o codigo QR & direita

para baixar o aplicativo diretamente.

’ Application
market

‘ Apple store

Criar conta no aplicativo

Entor Varification Codo SetPassword
3766892
=D
®

1. Cliqgue em criar conta 2. Registre-se com e-mail 3. Insira o codigo de 4. Defina a senha para

ou nimero de celular verificagdo recebido concluir o cadastro

para receber o codigo de

verificagdo
Acionar pareamento de rede do motor

Método 1 Método 2
[ B
o)
3vezes = - J 3 vezes

Clique no botéo do motor 4 vezes e pressione até
o motor vibrar duas vezes, entdo o motor entraré
no modo bateria.

Ao conectar o motor a uma fonte de energia
novamente, o motor sairé do modo bateria e

iniciaré o recarregamento automaticamente.




Adicionar dispositivo no aplicativo
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1. Entre na pagina inicial do aplicativo Tuya Smart; o 2

2. Ligue o Bluetooth do celular e conecte-se ao Wi-Fi;
Hé& duas maneiras de parear seu dispositivo: adigéio
automatica e adigdo manual.

| Método 1: Adi¢éo automatica

1. Acione o pareamento de rede do motor. Esse modo ficard
ativo por 1 minuto;

2. Entre no aplicativo e clique em adicionar dispositivo;

3. O aplicativo detectard o dispositivo automaticamente e

parearad.
L] @ @ @

Método 2: Adi¢géo manual < Add Device ] »
1. Acione o pareamento de rede do motor, | = i e s Enter W mormation
Esse modo ficard ativo por 1 minuto; Discovering devices &5 - Aces

P PR . . B ssasasas
2. Entre na pagina inicial do aplicativo e

o Akt sty

cligue no icone superior direito "+

3. Selecione "pequenos eletrodomésticos”
e "Cortina (WiFi)";

4. Insira a senha do seu Wi-Fi;

5. Cliqgue em "Pisca rapidamente” e o - (T

aplicativo pareard com seu motor.

Definir limites de abertura e fechamento e ponto intermedidrio

1. Entre na pagina do motor no aplicativo;

2. Posicione o motor no limite ou ponto desejado utilizando
os botées de comando;

3. Clique em "Mais” para entrar na pdgina de configuragéo;
4. Selecione "Posigao de limite superior/inferior’ ou "Ponto

more >

intermedidrio” de acordo com sua configuragéo;

5. O motor vibrard uma vez e gravard a posigao.

Excluir limites de abertura e fechamento e ponto intermedidrio

1. Entre na pagina do motor no aplicativo; ¢ Setting
2. Clique em "Mais" para entrar na pégina de Motor Direction
configuragdo; remote

3. Ative a fungdo "Reset’ para excluir todos os pontos et ©

Upper limit confiemation/reset,

de parada definidos ou desative a fungdo do limite

Confirmation/Reset of the Midle Limit

ou ponto intermedidrio para deletar

Lower limit position confimatian/reset

individualmente; v

Motor aperating motie

4. O motor vibrard uma vez e deletard a posicéo.




Controle de abertura por porcentagem

Apos definir os limites de abertura e Bt § £ SR § 2
fechamento, o curso do motor pode ser
controlado por porcentagem de abertura
seguindo os passos abaixo:

1. Entre na pagina do motor; |
2. Deslize o layout da janela para a |W _2
posicdo de abertura desejada; ;

3. O motor receberd o comando e moverd

para a posigéo desejada. & b £ b
Essa fungdo também pode ser utilizada

para criar cendrios de automagdo. g

Pareamento entre motor e controle via aplicativo

£ Setting
1. Entre na pagina do motor no aplicativo;

Motor Direction

2. Clique em "Mais" para entrar na pégina de
configuragdo; R e @

Resat

3. Ative a fungdo "Parear controle remoto’;

4.0 motor vibrard uma vez e entraré no modo de Heoeciimi confimlonrese:

poreamento por 10 segundos- Confirmation/Reset of the Middle Linmit
)

5. Pressione o botdo "Parar’ no controle remoto; Lower imit position confirmation/reset.

6. O motor vibraré uma vez e pareard com o Motor operating mode

controle remoto;

Schedule

Mudar sentido de rotagéo do motor

1. Entre na pégina do motor no aplicativo;

2. Clique em "Mais" para entrar na pagina | ¢ gl
de configuracéo; e —
3. Clique em "Diregéo do motor”; o i

4. Altere para a outra opgao; ot i

Upper limit confirmationiresat confirm

5. Clique em "Confirmar”.

Modo de acionamento: Toque curto ou continuo

1. Entre na pagina do motor no aplicativo;

Uppar it confirmationiresat

2. Clique em "Mais" para entrar na péagina

Confirmation/Reset of the Middle Limt

de configuragdo;

Motor peratig mae

Lower lime pastion confimationresst

3. Clique em "Modo de operagdo do motor’;

Mator aperaiing mode

4. Clique na opgéo oposta da configurada e

Schedue confirm

e em "Confirmar”.

Restaurar padréo de fabrica

{ Para restaurar seu dispositivo ao padréo de fabrica, basta exclui-lo de sua conta no

aplicativo Tuya Smart ou Smart Home.



Termos e condi¢cdes de garantia

Este motor possui 5 anos de garantia e o controle remoto possui 2 anos de
garantia, ambas contra defeitos de fabricagdo ou de material em
condigbes de uso apropriadas. A perda da garantia pode ocorrer por
qualquer situagdo abaixo:
1. Manutengdo ndo autorizada, uso indevido, colisdo, negligéncia,
abuso, infusdo, acidente, rasgo, modificagdo, uso incorreto de pegas
que ndo sdo originais do produto, alteracdo de etiquetas ou marcas
de seguranga;

2. O prazo de validade da garantia foi excedido;

3. Danos causados por fontes externas ao produto ou seus acessorios.
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